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DR1_A0_Fauteuil 
D2. Paramètres à mettre en place sur la figure ci-dessus 𝜽𝒊𝒋 , et 𝒍(𝒕) et 𝒉(𝒕) 

Remarque: θij, définit le paramètre exprimant la rotation de la base Bi par rapport à la base Bj. 

 
 
D4. Figures de calcul à compléter: 

 
   

 

Caractéristiques dimensionnelles 

𝐻𝐵⃗⃗⃗⃗⃗⃗ =
𝐿

3
. 𝑥 1 

Vérin : 𝐴𝐻⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = 𝑙(𝑡). 𝑦 3 avec 𝑙(𝑡) = 𝑙0 + 𝜆(𝑡) 

Barre 1 : 𝑂𝐺⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐿. 𝑥 1  𝐺𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐿. 𝑥 1 

Barre 4 :  𝐴𝐺⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐿. 𝑥 4  𝐺𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐿. 𝑥 4 

Fauteuil 7 : 𝐴𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ = ℎ(𝑡). 𝑦 0  𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ =
ℎ(𝑡)

2
. 𝑦 0 

Données (dossier technique) 
𝐿=195mm 
position haute 𝜃10 = 27.5° 
𝑙0 = 80𝑚𝑚 et 𝜆0 = 0𝑚𝑚 
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