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D2. Paramètres à mettre en place sur la figure ci-dessus θij, et λ(t). 
Remarque: θij, définit le paramètre exprimant la rotation de la base Bi par rapport à la base Bj. 

 
 
D4. Figures de calcul à compléter: 
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OD= a =80mm 
DA= λ(t) 
DC = AB = 0 
OE= c =70mm 
EA= b =80mm 
Pas de vis p=4mm 

Modèle 3D 
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(1): Bâti 

(2) : Bloc moteur 
(3):Vvis àville 

(4): Ecrou à billes 
(5): Bras 


