bdd Sympact
Chaine d'information

<<block>>

<<block>>
Ordinateur

parts

Interface de
utilise pilotage
—

Utilisateur

. Interface de pilotage {unique}

references
: USB/RS485 {unique}

DR3_Al

Barriere Sympact
Diagramme de Définition de Blocs (bdd)

utilise

<<block>>
Barriére Sympact

Chaine d'énergie

<<block>>
USB/RS485

utilise T

parts

: Pied-Support {unique}

: Lisse {unique}

1 USB/RS485 {unique}

: Variateur de vitesse : information {unique}

utilise

utilise

<<block>>
Bouton
descente

references
: USB/RS485 {unique}
: Bouton descente {unique}
: Bouton montée {unique}
: Capteur de position angulaire {unique}

properties
Tension en entrée = 230 VAC monophasé
Puissance = 0.37 kW
Plage de fréquence =0 a 50 Hz

utilise

properties
Type = Potentiométrique

properties
Longueur simulée =de 2.5a3m

<<block>>
Systéeme de transformation de
mouvement
parts
: Motoréducteur {unique}
: Capteur de position angulaire {unique}

<<block>>
Butée-Lisse

Masse = 2.78 kg

properties

<<block>>
Masse coulissante

Masse = 2.82 kg

properties

<<block>>
Butée en caoutchouc

<<block>>
Ressort

<<block>>
Motoréducteur

references
: Variateur de vitesse : énergie {unique}

Plage de variation angulaire = de 0 a 1.57 rad
Plage de variation en tension =de 25475 ...

<<block>>
Bouton
montée

CPGE ATS 2022_2023
Lycée Gustave Eiffel,
Dijon

properties
Vitesse nominale = 1500 tr/min

Fréguence nominale = 50 Hz

<<block>>
Pied-Support

: Alimentation {unique}
: Variateur de vitesse : énergie {unique}

parts

utilise

1]

<<block>>
Alimentation utilise

Tension =230 VAC monophasé

properties

references
. Alimentation {unique}
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