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D2. Paramètres à mettre en place sur la figure ci-dessus θij, et λ(t). 
Remarque: θij, définit le paramètre exprimant la rotation de la base Bi par rapport à la base Bj. 

 
 
 
D4. Figures de calcul à compléter: 
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(0): Bâti (coque bateau) 
(1): corps pilote 
(2): Vis 
(4): Tige 
(3): Barre 

3x  

AC=λ(t) 
AB1=AB2=0 
OD=a=595mm 
AO=b=460mm 
CD=c=460mm 
λ0=443mm 
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Schéma cinématique plan simplifié du pilote 
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