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SCIENCES INDUSTRIELLES POUR L’INGENIEUR 

DC5 : Analyser et caractériser le mouvement dans les mécanismes 

 
 

Les transformateurs de mouvement "classiques" 
Adaptateurs 

I.  Engrenage cylindrique droit extérieur: 

I.1. Présentation 

 

I.2. Représentation normalisée 

 

I.3. Schématisation 

 
 

  

Fonction globale :  
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I.4. Trains d’engrenages 
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II. Engrenage cylindrique intérieur 

II.1. Présentation 

 
 

II.2. Représentation 

normalisée 

 

II.3. Schématisation 

 
  

Fonction globale :  
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III. Pignon coniques 

III.1. Présentation 

 

 

III.2. Représentation normalisée 

 
 

III.3. Schématisation 

 

 
 
 
 
 

Fonction globale :  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rapport de transmission : 
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IV. Engrenage roue et vis sans fin 

IV.1. Présentation 

 

IV.2. Représentation normalisée 

 

IV.3. Schématisation 

 
 

  

Fonction globale :  
 

 
Rapport de transmission : 
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 Adapter les grandeurs 

caractéristiques d’une 

énergie mécanique de 

rotation et modifier 
l’axe de rotation 
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V. Engrenage pignon crémaillère 

V.1. Présentation 

 

V.2. Représentation 

normalisée 

 

V.3. Schématisation 

 
  

Fonction globale :  
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Rapport de transmission : 
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énergie mécanique de 

rotation en énergie 
mécanique de 

translation (peut être 
réversible) 

Energie mécanique 
de rotation 

Pe 

e/0 
Ce 

Energie mécanique 
de translation 

Ps 
Vs/0 
Fs 



DC5 - Document ressource  – Les transformateurs de mouvement "classiques" 

CPGE ATS Lycée Eiffel Dijon Dufour  Page 7 sur 9 

VI. La géométrie des dentures 

VI.1. Les différents types 

    

VI.2. Les éléments principaux des dentures droites 
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VII. Liaison hélicoïdale 

VII.1. Présentation 

  

VII.2. Schématisation 

  
 

 
  

Fonction globale :  
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Rapport de transmission : 
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VIII. Poulies courroie – Pignons Chaîne 

Axes parallèles par lien flexibles 
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Poulies courroie 
 

𝑽𝒔/𝟎 = 𝝎𝒆/𝟎. 𝑹𝒑 𝜔𝑒 0⁄  𝑉𝑠/0 

Pignons Chaîne 
 

𝑟 =
𝝎𝒓𝒐𝒖𝒆/𝟎

𝝎𝒑𝒊𝒈𝒏𝒐𝒏
=

𝒁pignon

𝒁roue
 

 

𝜔𝑟𝑜𝑢𝑒 0⁄  𝜔𝑝𝑖𝑔𝑛𝑜𝑛/0 

Poulies courroie 
 

𝒓 =
𝝎𝒔/𝟎

𝝎𝒆/𝟎
=

𝝓poulie menante

𝝓poulie menée
 𝜔𝑒 0⁄  𝜔𝑠 0⁄  

𝑅𝑝 

𝜔𝑒/0⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗   

𝑉𝑒/0
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ 


